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La preaeate inventiosi est rdaXxve a an esca-* 
lier mecanique pe rfe c tl oime. 

On sait qa'xl eodste deja nne grande rariete 
d'escaliers mecaniqaes constxtnes par nne pln- 
ralite de marches deformables on non pownaxt 
fonctionner a la montee et a la descente, lea* 
dites marches ae depIa^Bnt snzFant mie direc- 
tion. incliTiffe par- report k FhoKUBaattale ani* 
vant nn angle generalement roisxn de celui cor- 
respondant a la ▼olee d^m escalier fixe con- 
rant. 

La presente invention a poor objet la reali- 
sation d'mi escalier mecanique perfectionne 
pxenant a charge Feievation on la oescente des 
nsagers a des niveanx sncceasifB toot en leur 
laisaant effectner le d^lacement horizontaL 

On autre ohjet de Finventian est de rendre 
Fescalier mecanique ntflinaKI^ sinxnltanement 
pour la montee et la descente d*nne nmltitade 
d^osagers snsceptibles de se deplacer dans les 
deux sens, 

Finalement, nn autre ohjet de Fimrention est 
de prevoir nne forme de realisation particnliere 
de Fescalier mecsaniqne, dans Iaq[ueIIe il est 
loisible a Fusager d'interrompie sa progression 
a tout moment vouln. 

L^escalier mecanique conf orme h Finvention 
est essentiellement caracterise par le fait qn^ 
est coutilitiie par une pluralite de marches sns- 
ceptihlest en totalite on en partie, de se depla- 
cer chacnne dans une senle direction approxi- 
matrrement verticale, lesdites Tnarches etant 
animees d'un mouvement altematif d*eIevatton 
et de descente, depuis une position mojCTne 
correspondant a la position des marches d'un 
escalier fixe uormaL D eat ainsi possible anx 
usagers de passer d'nn etage inf&ienr k m 
etage superienr, on inversement, en eEFe«stnant 
senlemoit une marche snr des plans horizon- 
tanx sncceasifa, ce qui, pour des personnes a gees 



I on atteintes d'affeetionB cardiaqnes par 
ple» constitne nn avantage important* 

Selon une autre caracteristiqne de Finven- 
tion» le mouvement de chacnne des marches est 
commande par une bieUe sounuse a Factiosi 
d'un cxcentriqnc ou d'une came entrame par 
on pignon dente pouvant etre anime d'nn mon- 
. v«ment antonpme de rotation chi ponvant etre.. 
entrame en synchronisme avee nne serie d'an* 
tres pignons daxtes^ par Fiuteimediaire d*iine 
chaine elle-meme sonmise a Faction cTmi 
moteur gteeral commandant tontes les mar* 
ches de Fescalier meeaniqne. 

Dans nne variante de realisation de Finven* 
tiou, et pour permettre a Fusager de se repo- 
ser sans etre imperativemezrt sollicite dans sa 
progression par le deplacement des marches 
succedant immediatement a cdle snr laqu^Ie 
il se troove, Fescalier mecauiqne comporte des 
marches fixes intercalees chacnne entre denx 
marches mobiles se depla^ant en sens oppose. 

Dans une forme de realisation economiqae 
de Fescalier, les marches a mouvement oppose, 
disposees chaqne fois de part et d'antre d'un 
degre fixe de Fescalier, sont deplacees par des 
bi^ettes solidaires chacune de Fextremite d^m 
levier bascnlant cominande iiidiyidQeIIement» 
ou en commnn avec les antres leviers bascn- 
lants, par Finteimediaire d'nne tringlerie, &dBo 
stir le monneton d*un oocentzique on common* 
dee par nne came. Tun ou Fantre associe an 
moteur d^entrainement general de I'escalier. 

Finalementy dans une variante de realisation 
plus specialement destinee a assurer le transfert 
rapide et aise d^un nivean a nn autre dans nn 
seul sens d*un nombre important d'nsagers, 
comme c'est par exemple le cas dans les xnaga- 
sins, les monuments publics, les gares de cfae* 
mins de fer et les stations dn metropolitain, 
plusieurs marches conseentives formant plate- 
forme montent essi Tneme temps a la nxeme 
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Vitesse constante, et au 
cree des sortes d'ondes. 

D'anties caracteristiques et avantages de 
rinvention resscnrtiront de la description qui va 
suivre en regard des dessins annexes qui repre- 
swtent, schematiqnement et simplement a titre 
d'exemple, divers modes de rSadisatioii d'esca- 
liers mecaniques. 

Snr ees dessins : 

La fig. 1 est nne vne schematiqae en csoupe 
longitndinale d'nn escalier mecaniqne compor- 
tant six marches se deplagant chacnne vertica- 
lement dans les denx sens ; 

La fig. 2 est nne vne schematique en coupe 
longimdinale identiqae a ceUe de la fig. 1 et 
montrant le dispositif d'entrainement par 
excentrique des *^ ify<ffcnfif i t ffff marches ^ 

La fig. 3 est une vue schematique en coupe 
longitndinale analogne anx precedentes et 
montrant Fescalier en position fixe on d'arret ; 

La fig. 4 est nne vne schematique &i coupe 
longitndinale d'nn escalier mecaniqne compor- 
tant trois degres on marches fixes et qnatre 
mardies mobiles actiomtees par des bi^ettes 
commandees par des bascnienrs actionnes par 
one bielle somnise Faction d^m disqne a 
excentrique cotrame par un motenr de com- 
mande ; 

La fig. 5 est une vue de detail, en conpe, de 
denx marches contignes se deplagant oblique- 
ment par rapport a la verticale ; { 

La fig. 6 est nne vne schematiqae, en conpe, 
d'mie variante de realisation de Fescalier meca- 
niqne, dans laqnelle plnsieurs gronpes de mar- 
ches f omiant des plates-formes' se deplacent 

La fig. 7 est une vue partielle correspondant 
a ceUe de la fig. 6, dans mie position interme- 
diaire^ 

Dans la premiere forme de realisation de 
Fescalier qui est illnstree anx fig. 1 a 3, on pent 
voir que Fescalier est constitne par nne plnra- 
lite de marches, a savoir ici les marches i, 2, 3, 
4> 5, 6, grace anxqnc^es Fnaager pent, simple- 
ment en e£fectnant une marche snr des plans 
horizontanx snccessife, passer par exemple d'nn 
nirean inf erienr 7 a nn nivean snperienr 8, on 
inversem^it- Chacnne des marches i, 2, 3, 4, 
S, 6 comporte a sa partie inf erienre interne 
(fig. 2) nn conssinet d'articnlation dans leqnel 
vient en prise chaqne fois nne bielle solidaire 
d'nn disqne a excentrique entraxne en rotation 
par nn pignon dente. Dans la forme de realisa- 
tion representee, anx six marches 1 h 6 sont 
respectiyement associees six bielles 9, 10, 11, 
12, 13, 14, respectivement solidaires des disqnes 
a eiccentriqne 15, 16, 17, 18, 19, 20, entraines 
respectivemmt en rotation par des pignons 
dentes 21, 22, 23, 24, 25, 26, Chacon des pigimns 



dentes precites est, dans la forme de r^Jisa- 
tion representee plus specialement a la fig. 2, 



entraxne en rotation par nne ehaxne sans fin 27 
passant elle-meme snr le pignon dente 28 cale 
snr Farbre d'entrainement d'un motenr 29 sub- 
ceptible d'etre arrete dans nne position bien 
determinee. Bien en ten do, chacnne des biellet* 
tea P a i4 ponrrait etre conplee a un dispositif 
antonome d'entrainement de type different pon- 
vant etre commande en temps vouln par des 
disposttifs eontactenrs asBodL^ h, la marche mi 
degre immedlatfiinffmt voisin de la marclie 
actionnee par la biellette en question. 

On voit qn'on tel escalier presente de nom- 
brenx avantages qpl sont notamment les sni- 
vants : 

A. L'nsager etant deplace par les mardbes de 
Fescalier suivant ime composante veirticale diri- 
gee vers le hant on vers le has, il pent TnaiT>her 
sans apprehension suivant la composante hori- 
asontale de son d^lacement d'ensemble, sans 
risqner de pepdre Feqnilibre comme cela se 
produxt freqnemmoit dans un escalier meca- 
niqne ayant nne con^posante horizontale de 
deplaeement ; 

B. L'esealim: est praticable dans les denx 
sens, c'est-a-dire qn'O pent simnltanement etre 
utilise pom la montee et pour la descente par 
une pinralite d'osag^s qni se croisent alors 
dans leur progression a3rant lien, de pr£C£rettce, 
snr leur droite dans le sens dn monvement ; 

C. Lorsqne le mecazasme est a Fazret, Fesca- 
lier mecaniqne prend la position d'nne escaliar 
fixe normal ; 

D. L'escalier mecaniqne conf ozme a Finven- 
tion est d'nn prix de revient relativement 
minime, bien pins economiqne que celni des 
escaliers mecaniqnes de type comm a deplace- 
ment incline, en meme temps qn'il est d'nn 
encombreuKnt pins rednit et pent par conse- 
quent etre implante dans tons les cas on un 
escalier fixe normal ponrrait etre etablL 

Dans la seconde forme de realisation d'nn 
escalier mecaniqne a sept marches, qni est xHob- 
tree a titre d'exemple a la fig. 4, et pour don- 
ner a Fnsager la facnlte de se reposer an conrs 
de sa progression, il est prevn trois degres 
fins 30, 31 32 Aet part et d'antre desqnels 
penvent se deplacer altemativement de bas en 
hant et de hant en bas des marches mobiles 33, 
34, 35 et 36, reliees deux par deux de maniere 
articulee par des BieUettes 37, 38, 39 et ^ h 
Fextremite de bascnienrs 42 et 42, eux-memes 
emmandes par nne bielle 43 somnise a Faction 
d'nn disqne a excentrique 44 entrmbie par nn 
motem general de c omman de 45. Dans cette 
forme de realisation, Famplitnde dn d^Iace- 
ment vertical des inarches doit etre donblee 
par rapport a celle de la forme de realisation 
des fig. 1 a 3, pour tenir compte de la presence 
de la marche xntecmediaire fixe. Cette forme 
de realisation presente ponr Fnsager, par rs^ 



port anx. foxmea de realisation precedentes, les 
differences soivantes : 

a. L\isager a la facnhe de s*axreter snr les 
marches Bxes sans avoir a subir les monvemeats 
alrftmntifs de montee et de descente de la 
marche snr laqoeDe il repose. Tontefois, et 
comme on l^diqnera pins en detail ci-apres, 
il est possible de realiser TescaUer mecaniqne 
de maniere teDe qne ce soit Fnsager lni-meme» 
par sa progression hocisontale on sa station snr 
one marche^ qui eommande respectivement le 
mouvement on Faxret de la marche qn^ qoitte 
on de celle a laqnelle il accede ; 

b, A chaqae position extreme des nifltyheg 
mobiles^ il doit faire deux pas horizontanx an 
lien d'on, sanf pour la premiere et la demiere 
mamh ft, respectiviement voisines da nivean infe- 
zieor 7 et da nivean saperienr 8 de sa pro* 
grcssum- 

Snr la fig. 5, on a represente schematiqae* 
ment en coupe une variante de realisation pos- 
sible des marches on degres de Fescalier meca- 
niqne, variante dans laqnelle les marches qni 
presentent des faces jnelinees par rapport a la 
verticale sont snsceptihles de se deplacer 
les denx sens paralUJement an plan defini par 
lenr face avant, ce qni permet d*avoir nn rap- 
- port maTche /co n tr CTnarehf" phis Sieve- qne loza- 
qne la face avant est verticale. 

Toutes les formes de realisation precedentes 
presentent Favantage de ponvoir etre implan- 
te^ non senlement comme des escaliers ordi- 
naires a volee rectiligne, mais egpdement eom* 
me des escaliers en coliinagoa, eomme des esca- 
liers a paliers snccesaifBy etc 

Dans la forme de r£alisation qoi est illastree 
a la fig. 6, et qoi est particnlierement ad^tee 
a Fevacnatifm d'nn nomhre inq»ortant d'naa- 
gors, tontefois dans tm seal sens determine an 
prealable» il est prevn, conmie dans les formes 
de realisation precedentes^ des marches mobi- 
lesy en Foccimeuce qoinze dans le cas present* 
qni sont mobiles individnellBmeat de hant en 
bas et de bas en hant. 

Cependant* an lien d'etre individnel, le mon- 
vement de pimieors marches est tel qn*nn 
gronpe de marches se deplace en formant nn 
palier mobile. La loi dn monvement des diiffe^ 
rentes marches est determinee dans cette forme 
de realisation par les trian^es ABQ CDE, se 
d^lagant par lenr cote AC, CE, ^c, a one 
Vitesse constante le long de la ligne XY dejB- 
nissant la volee de Fescalier mecaniqae, dans 
le sens de la montee par exemple. Ponr un angle 
determine de la ligne XY par rapport a I'hori- 

zontale, Fangie l^CA, etc, des trian- 

gles ABC, CDE, etc, est egal k Findinaison de 
la volee de Fescalier par rapport a IHiorizon- 
tale, en sorte que les cotes BC, DE, etc, des 
triangles precites se deplaerat tonjonrs paralle- 
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lenient a Fhorizontalc Les marches 46 k 60 
indnse reposent tonjonrs snr la ligne bri* 
see ABCDK 

Snr le dessin, le point de contact de chaqne 
marche est le point bas a ganche dn carre iUns- 
trant chaque marche, en Foceurrence les 
points Pi a Pi^ ponr les marches 46 a 60. 

Si Fon considere, par exemple, le mouve- 
ment de la marche 53 (qni est le meme qae 
cehii des antres marches, mais avee un deea- 
lage dans le temps), on voit alors que, comme 
deja indiqne^ le triangle ABC se deplace a nne 
Vitesse constante le long de la droite XY. La 
marche 53, dont le mouvement est conditionne 
par son angle Pg, commence a s^elever a une 
Vitesse constante, jusqa*a ce que le point B soit 
arrive a Pg. 

Pg so trouvera alors a Fintersection de la 
verticale de Pg et de la ligne pointillee X^^ 
Tandis qne le triangle ABC eontinne a s^elever, 
le point Pg (done la marche 53) descend verti- 
calement) ; la marche sera a son point le pins 
bas lorsqne A sera venn en Pg ; Pg sera alors 
sur XY, revenn a son point de depart. 

On determine ainsi la f c»me de la came indi- 
vidneUe qui donne la loi dn monvement de la 
marche S3. Les antres cames sont identiqaes, 
JQAis^avec. nn .cd[age_.^c^ an. deplace-— 

ment des triangles- 



Le meme raisonnement pour chacnne des 
marches montre qne si rm usager se trouve sur 
la marche 46 (qui est a son point le plus bas), 
et attend qu^elle ait rattrape les marches 47, 
48 ct 49 qui eont en train de descendre^ il aura 
tonjonrs devant Ini nne onde de pluaieors mar^ 
ches qui formeront nne plate-fcnme s^elevant a 
une Vitesse nnifoxme ; il pourra ainsi se depla- 
cer sans effort. 

Dans la pratique, il pourra etre interessant, 
si Fon dispose de Fespace snffisant, de faire 
la premiere marche 46 et la demiere 60 pins 
grandes que les autres, afin qu'il n^ ait pas 
pour Fusager d'intermption dans son monv^ 
ment vcxs Favant. 

Les avantages d'un tel escalier sont, entce 
antres, de permettre a chaque usager iwia nuu> 
che plus aisee, grace a la formation des plates- 
formes, snr lesqaelles Fusager passe d^nne mar- 
che a Fantre comme si eDes etaient immcAIIes 
dans un meme plan puisqu*e]les s'elevem 
ensemble a la meme vitesse constante. 

L^escalier est ntilisable en montee lorsqne 
les triangles ABC, CDE, etc, se deplacent sui- 

vant XY et est ntilisable en descente lorsqne 

lesdits triangles se deplacent suivant YX. 

Pom: assurer a Fusager nne progression pai- 
sible et non imperative sur les escaliers meca- 
niques realises suivant les differmtes foznies 
d'execution decxites, il est egalement possible, 
suivant une autre earactcriatiqne de Finven* 



>OCX;iD: <FH 1 42041 9A _!_> 



[1.420.418] — 4 — 

tioUf de faire dedcDcher le dcplaoement indi< 
▼iduel de chaqne marche par le seal poids de 
I'lisager des qa^il apptue son pied snr la mar- 
che, le monTement inverse de chaque marche 
etant aatcxmatique des que la personne quitte 
la marche (ou commande par le momremezit 
de la marche mobile snivante). On peat pre- 
voir a cet eSet des relais electriqaes ou meca^ 
niqaes oa hydranliqaesy actiaaanes par le poids 
de Tosager et cammandant le mecaniame de 
montee et de descente de la marche cxmsid^ 
ree. TJn tel escaHer n'est ntilisable que dans mi 
sens, mais il permet a I'xisager, plus speciale* 
ment a moe persomie agee on in firm e, de regler 
sa cadence de marche a son gre, sans avoir a 
risqner de suhir sur chacone des marches un 
monvement altemadf de montee on de des- 
cents Dans ce cas, le poids de I'nsagea: snr mie 
marche declenche le monvement de mmitee de 
ladite marche qui redescendra Imsqae Tnsager 
Panra qnittee. 

Le fonctionnement des differentes formes de 
realisation de Tescalier mecaniqne est le sni< 
rant : 

EscaUer suivant les fig, 1 a3. — Snr la fig. 1, 
les marches J, 3 et 5 occnpent lenr position la 
plus basse et les marches 2» 4 et lemr poaidon 
la pins haute. Oest a ce moment que les nsagers 
montant Fescalier et se troorant sur le pali^ 
inferienr 7 doivent passer snr la marche I» tan- 
dis que ceux snr la marche 2 doivent passer sur 
la marche 3, cemc de la Tnarche 3 sur la marche 4, 
etc, crax de la marche 6 devant passer snr le 
palier snperienr 8. 

Cet escalier etant a double sens, les nsagers 
descendant dn palier superieur S passent snr la 
marche 6, ceuz de la marciie 5 sur la marche 4, 
ceux de la marche 3 sur la marche 2 et ceux de 
la marche 1 snr le palier infezieur 7. 

Les differents ezcentriqnes 15, 16, 17, IS, 19 
et 20 contmnant h tourner, les marches I, 3 et 5 
s'elevent progressxvement, tandis que les mar- 
cshes 2, 4 €t, 6 s'ahaissent a la meme vitesse vers 
lenr position la pins basse. Ces positicms eactr^ 
miss sont ilfaisttees a la fig. 2. 

La fig. 3 montre par coutre la position moyen- 
ne prise par les marches lorsqne le motenr est 
arrete dans une position hien determinee a 
Pavanoe, gr&ce a des dispositiCB comms 

Snr la fig. 3, lorsqne les marches sent a 
Tarret, la premiere i et la demiere 6 sont a 
mi-hautenr entre le palier (7 on et la mar- 
che {2 on 5) entre lesqnels dies sont nlacees. 
Si Ton desire eviter cette dend4iantenr de 
marche, on pent, en changeant la loi et Tamplio 
tnde de mouvmient dn premier et dn dernier 
excentriq[ae (15 et 20 1^ la fig. 2), r^tablhr faci- 
lement une hauteur normale a Farret pour la 
premiere et la demiere marche qui sont alors 
respectivexnent dans le plan des pafiets 7 et 8. 
EscaUer stavant la fig. 4. — Dans cette for- 



me de realisation, lorsqne la mnrAc 33 est a 
son niveau le plus has, la marche 34 est a son 
niveau le plus haut dans le plan de la marche 
fixe 31. De meme, lorsqne la marche 35 est a 
son niveau le plus has, an niveau de la marche 
fixe 31, la marche 36 est a son niveau le plus 
haut a afOeurement dn palier superieur 

Par contre, lorsqne la marche est a scm 
niveau le plus haut, la marche 34 est a son 
niveau le plus has, les trois marches 33, 30 et 34 
etant alors dans le meme plan. Identiqnement, 
lorsqne la marche 35 est a son niveau le plus 
haut, la marche 36 est a son niveau le plus baa, 
les trois marches 35, 32 et 36 etant alors 
le meme plan. 

Dans la position representee en traiU pleins 
a la fig. 4^ Tusager passe dc la marche 30 snr 
la marche 34 qui s'eleve alors an niveau de la 
marche fixe 31 pendant que la marche 35 est 
passee de sa position haute dans sa position 
basse an niveau de la marche fixe 31 et que la 
marche 36 est passee de son niveau le pins has 
a son niveau le plus haut sitne a affleurement 
dn palier 8, 

Escalier sidoant la fig. 5. — Dans cette forme 
de realisation a un senl sens de progression, les 
marches out chacnne une loi de monvement 
(montee et descente) specialement determinee 
et telle qu'avec un decalage convenable, lenrs 
deplacements rdatifs provoquent la creation 
de plates-formes mobfles, semblables a des 
ondes de marches qui s'eleveraient regoliere- 
ment vers le smnmet de I'escalier ; snr ces 
plates-fcHmes, Fusager passe d'ime 
marches snivantes conune si elles etaient immo* 
biles snr nn meme plan, puisque pendant une 
partie de lenr montee dies s'elevent ensemble 
an mfime niveau a une mome vitesse constante. 

H va de soi que ^invention n'a ete decrite et 
representee qu*a titre espHcatif, nuDement limi- 
tatif, et que dnrerses modifications de detail 
pourraient etre apportees aux formes de reali^ 
sation indiquees sans qu^on sorte pour oela dn 
domaine de rinventian. (Test ainsi par exemple 
qne, dans le cas d'nn escalier en colimagon, il 
suffit, pour assurer le mouvement des differen- 
tes marches, de pla<» dans la colonne centralc 
deux barres verticales sur lesquelles sont res- 
pectivement fixees les marches paires et les 
m a r ches impaires et d'assurer a Faide d%m 
organe de commando convenable le deplace- 
ment dmultane en sens inverse des deux barres 
verticales portant les jeux des marches paiies 
et impaires* 

L'invention est relative a un escalier mecani'^ 
que perfectiounc, remarqaable, notamment, par 
les caracteristiques suivantes considereeB sepa- 
rement on en combinaison : 

a. n est constitne par une pluralite de mar- 
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chea sDsceptibles, en totalite on en partie, de se 
deplacer chacane dans tme senle direction 
approximativement rerticale, lesdites marchea 
etant anixnees d'nn xnonvement altematif d'ele- 
vation et de descente depTiis ime position 
moyenne coire^pondant a la position des mar* 
dbes d*iin escalier fixe normal ; 

mouvement de dhacnne des marches 
est commande par nne bielle somnise a Paction 
d^on excentrique ou d'nne came entraine par 
mi pignon dente pouvant etre anime d'mi mou- 
vement autonome de rotation on poovant etre 
entraine en eyncbromsme avec nne serie d*an- 
tres pignons dentes, par Fintexmediaire d'mie 
chaine eUe-meme sonmise a Faction d*un pignon 
entraine par mi motem' general commandant 
tontes les marches de Fescalier mecanique ; 

c Dans mte vaziante de realisation, il com- 
porte des marches fixes intercaiees chaeone 
entre deux marches mobiles se deplagant verti- 
calement en sens oppose ; 

<L Les marches a monvement vertical oppose, 
dispcksees chaqne fois de part et d'antre d*nn 
degre fixe de Fescali^» sont deplaeees par des 
hiellettes solidaires ehaemie de Fextremite d^in 
lerier bascniant commande individnellement, 
on en common avec les antres leviers hascn- 
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smr le manneton d*un excentrique, on 
dee par nne cam^ Fnn ou Fantre associe an 
moteur d'entrainement general de Fescalier ; 

e. Dans nne antre variante de realisation, 
plnsienrs marches consecntives se deplacent en 
mjsme temps, formant des plates-formes qni 
s^elevent a mae vitesse nnifoime ; 

/. Dans nne antre variante d'execation, le 
deplacement individnel de chaqne marcke est 
declenche par le seal poids de Fusager, des qtL*il 
appuie eon pied sur la marche, le monvement 
inverse de chaqne marche etant egalement com- 
mande Boit par la soppresaion dn pbidb de 
Fusager, soit par le monvement de la mazeke 
snivante ; 

g, H est prevu des relais electriqnes, mecani- 
qoes, hydranliques on electroniqnes, actionnes 
par des contaetenrs de pression et commandant 
nne plnralite de verins hydranliques assodies 
chacnn a one marche alimentes par nn g^&» 
ratenr conunnn. 

Socz^^ h xesponsabtlit^ limits dite : 

fiTDDES, R£AUS«nONS, EXPLOITATION, 

par abr^viation EREX 
Par procmatkm : 

.. _ H, QmJsam. . „ 
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